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Рассмотрена программная реализация распознавания 

летательного аппарата по его контуру способом кругового 

сканирования изображения. Показаны основные этапы работы с 

разработанной программой и описаны перспективы её развития. 

 

Введение. Задача распознавания летательных аппаратов (ЛА) 

в настоящее время является весьма актуальной и выполняется 

в интересах как классической противовоздушной, так и 

противодроновой обороны. Известно, что на задачу распознавания 

наиболее сильное влияние оказывает ракурс наблюдаемого объекта и 

качество полученного изображения [1]. Зачастую необходимо 

выполнить задачу распознавания, имея лишь контуры наблюдаемого 

ЛА, полученные с неудобного ракурса [2]. При этом, как показывает 

практика, задача распознавания может выполняться не только 

применительно к самому ЛА, но и к его изображению его тени. В 

результате низкие пространственное и временное разрешения 

полученных изображений требуют значительных временных и 

вычислительных затрат для решения задачи распознавания [1]. Однако 

в ряде случаев требуется даже по низкокачественным входным данным 

выполнить задачу распознавания в максимально сжатые сроки для 

последующего принятия решения. Примером может послужить 

подразделения противодействия беспилотным ЛА (БЛА). 
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Постановка и решение задачи распознавания ЛА. Для 

решения задачи распознавания ЛА по его контуру предлагается 

использовать способ кругового сканирования изображения (КСИ), 

реализованный авторским коллективом в виде специальной программы. 

Исходными данными являются изображения контуров ЛА, которые 

представлены на рисунке 1 (поз. 1). 

 

 
Рис. 1. Структура программной реализации распознавания 

ЛА 

Способ реализован в виде программы. После выбора 

соответствующих настроек, представленных на рисунке 1 (поз. 3), 

формируется линейка квадратных областей считывания изображения 

при круговом сканировании, при этом в каждой области происходит 

разложение цвета на составляющие RGB (рисунок 1, поз. 4). В данном 

случае выбрана линейка из 20 квадратов. 

По каждому из двадцати массивов, полученных при круговом 

сканировании изображения, рассчитывается среднеквадратическое 
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отклонение (СКО) значения составляющих цвета по логике, указанной 

в [1]. 

После завершения процесса сканирования происходит сравнение 

полученных 20 значений СКО со значениями базы данных путем 

получения разности этих значений. Минимальное значение разности 

соответствует названию идентифицируемого силуэта ЛА. Результат 

процесса сравнения представлен на рисунке 1 (поз. 5). 

При этом для ЛА формируется база данных, которая 

представляет собой название объекта и 20 столбцов значений СКО 

составляющих RGB. Фрагмент базы данных представлен на рисунке 1 

(поз. 2). 

Дальнейшие перспективы. Наиболее перспективным 

расширением функциональных возможностей разработанной 

программы является дополнение библиотеки силуэтов ЛА данными об 

их радиолокационных и радиотехнических параметрах, 

представленными в виде соответствующих моделей [3], также 

сопряжение разработанной программы с программно реализованным 

пультом управления [4], позволяющем вести одновременную 

многопоточную обработку данных нескольких комплексов ведения 

разведки. Достоинством программы является возможность её 

интеграции в модульные объектно-ориентированные динамические 

учебные среды (например, LMS Moodle) [5], а также при проведении 

практических занятий по изучению систем обнаружения и 

распознавания ЛА [6] с курсантами (слушателями) военных учебных 

заведений [7]. 

Вывод. Представленная в рамках статьи программная 

реализация распознавания ЛА по его контуру может быть использована 

при обучении расчётов противодействия как классическим ЛА, так и 

БЛА. 
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The article considers software implementation of aircraft recognition 

by its contour using circular image scanning. The main stages of working 

with the developed program are shown and the prospects for its development 

are described. 

 

  


