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Работа посвящена гидравлическим серводвигателем осуществляю-
щим превращение энергии, находящийся под давлением рабочей жид-
кости поступательное либо вращательное движение некоего под-
вижного рабочего органа.

Гидравлические серводвигатели осуществляют превращение энергии, 
находящейся под давлением рабочей жидкости в поступательное либо вра-
щательное движение некоего подвижного рабочего органа. В качестве рабо-
чей среды в гидравлических серводвигателях используют жидкости с хорошей 
смазывающей способностью, такие как минеральные масла, спиртоглицери-
новая смесь, а также специальные синтетические жидкости. В рабочую жид-
кость добавляют также различные антикоррозионные, антиокислительные, 
антифрикционные присадки и присадки, уменьшающие износ двигателя [1, 
2, 3].

Давление рабочей жидкости в современных гидравлических серводвига-
телях составляет 30…50 бар. Скорость течения рабочей жидкости в гидравличе-
ских трубопроводах достигает 5 м/с.

Гидравлические серводвигатели могут обеспечивать как поступательное, 
так и вращательное движение рабочего органа. В первом случае используют-
ся различные типоразмеры и конструкции рабочих цилиндров и поршней как 
двухстороннего действия, когда рабочая жидкость подается в полости, распо-
ложенные по обе стороны поршня, так и одностороннего действия, когда ра-
бочая жидкость подается в полость, расположенную с одной стороны поршня, 
а возврат этого поршня в исходное положение после снятия давления рабочей 
жидкости осуществляется специальной пружиной. 

Для регулирования скорости гидравлических серводвигателей исполь-
зуются два метода: объемное регулирование и дросселирование. При объ-
емном регулировании расход рабочей жидкости, определяющий скорость 
гидравлического серводвигателя, изменяется путем изменения рабочего 
объема регулируемой гидромашины. При дроссельном регулировании из-
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меняется гидравлическое сопротивление путем изменения проходного 
сечения (дросселирования) регулирующих устройств. Дроссельное регули-
рование обладает более высоким быстродействием по сравнению с объем-
ным, но из-за присущих этому способу регулирования значительных потерь 
он применяется, в основном, в гидравлических серводвигателях малой мощ-
ности (до 3…5кВт). 

Таким образом, выявлено, что в настоящее время гидравлические сер-
водвигатели имеют широкое применение в робототехнике в качестве приво-
дных механизмов исполнительных систем автоматизации.
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The work is devoted to a hydraulic servo-motor providing energy transforma-
tion under the pressure of the working fluid translational or rotational move-
ment of a movable working body.


